Technische Information / Planungsunterlage

Einsatzmoglichkeiten:

Wartungsfreier Antrieb fir alle freitragenden und bodenlaufenden Schiebetore mit einem
max. Torgewicht von 1000kg (PULL XR/10), 1500kg (PULL XR/15, PULL X/0), 2000kg (PULL XD/0)

Die wichtigsten Funktionen im Uberblick:

PULL XR 10, XR 15:
- wartungsfreier Antrieb fiir Schiebetore

- Uber Display mit deutschsprachiger Menufiihrung programmierbare Steuerung in separatem Gehause

- drei Betriebslogiken (Impuls, Automatik, Totmann)

- Sicherheitssystem ARS (Automatisches Reversier System - Hinderniserkennung)
- Teildffnung fiir FuRganger (Gehtiirfunktion - die Offnungsweite ist frei einstellbar)

- stufenlose Krafteinstellung

- automatisches Hoflicht (230V a.c., max. 100W)

- Steckplatz fur Tousek-Funkempfanger (auch 2-Kanal)

- Drehrichtung einstellbar (links/rechts-Einbau)

- einstellbare Erhéhung der Anfahrtskraft

- drei Lichtschrankenfunktionen und Kontaktleistenauswertung

- Selbstiiberwachung der Lichtschranke und der Kontaktleiste

- Blinklampenanschluss (230V a.c., max. 100W)

- Fehlerriickmeldung Giber Kontrolllampenausgang

- Anschlussmdglichkeit samtlicher Befehlsgeber und Sicherheitseinrichtungen

- Direktanschlussmaoglichkeit fiir 8,2 kOhm Kontaktleisten (2-Kanal)

- Sanftstopp
Notenriegelungsvorrichtung mit Profilhalbzylinder versperrbar
wartungsfreier Antrieb fiir Schiebetore
beriihrungslose Endschalter
selbsthemmendes Schneckengetriebe
Rutschkupplung in Olbad laufend
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Bestandteile der Steuerung
* (ME1-ME3) Klemmenleisten

(K) Steckplatz fiir Funkempfanger(Einbau siehe Pkt. 6)
DIP-Schalter fir Kontaktleisten (siehe S. 16)

(F) Schmelzsicherung T 4A

Textdisplay

Meniitaste + schwarz (AUFWARTS in Menistruktur bzw. Wertzuwachs)
Meniitaste - schwarz (ABWARTS in Menistruktur bzw. Wertminderung)
ENTER grin Meniitaste BESTATIGUNG

ESC rot Menitaste VERWERFEN

Die PULL XR Steuerung zeichnet sich durch ihre benutzerfreundliche Handhabung aus.
Sie verfugt Uber eine Auswertung fur Drehzahliiberwachung (ARS-System).
Die Programmierung der Steuerung, die in einem Gehause im Antrieb untergebracht ist, erfolgt einfach

Uber 4 Tasten (+, -, ESC und ENTER) und ein Display.

Mit der Steuerung kénnen 3 verschiedene Betriebsarten umgesetzt werden:

Schiebetorantrieb PULL X

Erdanschluss
am Gehéuse
/

*) Nach dem Anschluss der Drahte sind
diese mit Kabelbindern zu sichern
(zusammenzubinden). Dies soll
verhindern, dass eine 230V Leitung mit
einer Niederspannungsleitung in Beriih-
rung kommt, falls sich ein Draht aus der
Klemme l6st.

- Impulsbetrieb:
- Automatikbetrieb:
- Totmannbetrieb:

mit Funktion der Taster Offen und SchlieRen
automatisches SchlieRen
das Tor bewegt sich, solange der Taster gedriickt wird

Technische Daten
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Steuerung integriert Schutzart IP44

230Va.c. 400Va.c. Einschaltdauer
R 50Hz 50Hz  nach Betriebsart S3 el U5 e
max. Stromaufnahme 2,8A 2,0A Drehmoment 35Nm 45Nm 55Nm
max. Torgewicht 1000kg 1500kg 2000kg  Umgebungstemperatur -20°C bis +40°C
Torgeschwindigkeit 9m/min Artikel-Nr. 11110260 11110270 11110070 11110080
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Bei den Antriebstypen PULL-X/o, -XD/o wird die erforderliche Motorsteuerung in einem separaten Gehause untergebracht.
Diese Lésung wird vor allem bei jenen Anlagen empfohlen, bei denen ein umfangreiches Zubehdr angeschlossen wird oder
wenn spezielle Funktionen gewtinscht werden.



Klemmenbelegung Steuerung Schiebetorantrieb PULL XR

Kontaktleisten

HauptschlieBkante E_—g% + (X) Kontrolllicht 24V, 2W
NebenschlieRkante 5 y 515
Gemeinsamer Kontaktl . E% i ;- i
) 71 E g ZU-Taster
Lichtschrankenkontakt | E@ \ Gemeinsamer
. ——132 IMPULS-Taster
Versorgung LS-Empfanger )>GJ— 43
—31 STOPP-Taster
Versorung LS-Sender (@& 41—
. —30 Gemeinsamer
Gemeinsamer LS 40—

24Va.c., max. 5W <+
Versorgungsspannung <«

13:8:@ Hoflicht
€  cang 230V, max. 100W
11 Blinklampe
Der Erdungsanschluss erfolgt am Antriebsge- 10 "’ 230V, max. 100W

hause mittels vorgesehener Erdungsschraube !

) Versorgungsspannung
L — 230Va.c.

siehe Abbildung vorhergehende Seite

Technischer Aufbau Schiebetorantrieb PULL XR, X/o, XD/o

PULL XR PULL X/o, XD/o

Programmiertasten

LCD-Textdisplay
Steuerungsabdeckung

Anschlussklemmen

versperrbare
Notentriegelung\

Anschlussplatine

Drehzahlsensor

PULL X/o, -XD/o besitzen
keine integrierte Steuerplatine,
sondern sind mit einer An-
schlussplatine mit integrierten
Endschaltern ausgeristet. Die
Ansteuerung erfolgt extern.

Kondensator

Zahnrad
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Menugliederung Steuerung Schiebetorantriecb PULL XR

Kontrollleuchte

leuchtet beim Offnen und SchlieRen
langsam blinken / leuchten / schnell blinken
leuchtet in der Offenstellung

Reset/Diagnose

Statusanzeige

Zustandsanzeige aller Eingange

Hautebene Unterebene Einstellungen
Taster/Schalter [G> Impulstaster ® AUF/STOPP/ZU
O AUF/ZU/AUF
O AUF
O TOTMANN
ZU-Taster ® Funktion ZU
O TOTMANN
Taster-Gehtiir ® AUF/STOPP/ZU
O AUF/ZU/AUF
O AUF
O TOTMANN
[G> Stopp-Taster o ,Stopp-Taster K30/31: OK*
9 ,Stopp-Taster K30/31: FEHLER*
Sicherheit [GD> Lichtschranke O Lichtschranke K46/47: OK“ oder ,,..... FEHLER®
®© nicht aktiv
[G> HauptschlieRkante 2 ,HauptschlieRkante K50/52: OK*
2 ,HauptschlieRBkante K50/52: FEHLER"
@ NebenschlieRkante 2 ,Nebenschlielkante K50/51: OK"
2 ,Nebenschliefkante K50/51: FEHLER"
Lichtschrankenfunktion ® beim Schlieen reversieren
O Stopp, nach Freigabe 6ffnen
O  Stopp beim SchlieBen, danach schlielen
Lichtschranke mit Pausezeit © kein Einfluss
O Abbruch der Pausezeit
O Neustart der Pausezeit
O nach Offnen sofort schlieRen
[G> AR-System © aktiv
O nicht aktiv
Motor [G> Laufzeit O 5..250s ® =120s
Sensorempfindlichkeit O 0..100% ® =70%
erhohte Anfahrtskraft O 0..3s ©=15s
max. Kraft AUF O  30..100% ©=70%
max. Kraft ZU O  30..100% © =70%
Softlaufzeit O 0..15s © =5s
Softkraft AUF O 30..100% ©=70%
Softkraft ZU O 30...100% ®© =70%
Betriebslogik Impulstaster © Stop, Start der Pause
O Impulsunterdriickung
O Pausezeitverlangerung
Einbaurichtung ® Links
O Rechts
[G> Betriebsart ©  Impulsbetrieb
O Automatik 1...255s
Position Gehtiir O 10..100% © =50%
Licht/Leuchten Vorwarnzeit AUF O AUS, 1...20s © =AUS
Vorwarnzeit ZU O AUS, 1...20s ® =AUS
Hoflicht O AUS, 5...950s ® =AUS
O]
(o]
(o]
=)
©
O
®
(@)
O]
(@]

Positionen I6schen NEIN
JA

Werkseinstellung NEIN
JA

System-Reset NEIN
JA

Hinweis: Einige Anderungen beziiglich der Funktionsweise oder Betriebslogik werden erst dann iibernommen,
wenn das Tor geschlossen ist und ,,Betriebsbereit” im Display angezeigt wird.

N tousek
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DIGITAL

integrierte Steuerung fiir Schiebetorantrieb PULL XR

4

29001402_PULL-XR / 30. 11.2010




‘uspuamiIaA nz uabunyioena)g

USJ9YJB)S dUIdY PUN ‘UdZJOSNZUID d)yRIQ | IXD[S
usjyosydwa paim uspunibssnjyosuy sny
"Hynyabue 1a}19|pI3 auyo Isi (WG, 0)
uabBunjia|ionalg uap 19q |yezusapy aiqg

‘uapJam jyoewsab Jeqyey abejuy 19p
sagauyag sap Japo abejuoly Jap abnz wi uawIoN UOA
Bunjyaessipy a1p 1Ny Yo1u uuey "H'q W sag yasnoj aiqg

‘Bunsse4
uabnnb spramal Jaiyl ul uswiiousapue] ‘Mz -3 pun
U3 IYISIOASBUNINYIBAjjRILM BIMOS BIUIIYI1IUdUILD
-SE[\l 3Ip JNEe JIM USSIOMISA Bueyuawiwesnz wasalp uj

‘uapiam

J9puamIaA (-0}o Jajsel-sny-joN “djjeyssidney ‘ujad
-we- Japo udjyonajjeubis ‘ualsia|yejuoyl ‘usjia|yos
-SUOIYNPU| ‘UsYUBIYISIYDIT "g'Z 8IM) BIajIQYagNZ pun
uabunjys1IuIas}IaY4aydIS - UBYDI|IaP.I0Id YoaMzzZ)esulg
uabijiamal uap anj uaylIyasI10/A uapuayjab uap puayosaids
-Jud - AYDIJWes SSep ‘uajyde nz jnesep JBuipaqun 3si
‘uajalzia nz abejuy Jap Buniayoisqy ajewndo auid wn
‘puis uajjeyjua

uajuauodwo)ysiioysaydis uajbiouaq [jeysbunpusmuy
ugj|aizads uaiy| Jny ajje ysiu asiamiayosijbow 1ap ui
‘Bunjjalsiepiadlsny ayosijoquiAs auid wn yaibipa| yois
sajjapuey Bunpjiqqy usapuayajsuagau Jap 1ag :bunjyosy

é /

"U9Z}9SNZUIS UBYHYDISION
uasalp gewsab |agey puls ‘ulepiops dAyagey
USJBPUE UBUIS USIYISION 819puosaq s|jeq
M-AA-T "g°Z puis 18ubieab yolaipig wi bunba)
-19/\ 3Ip IN} BYJ|OM ‘UdpPIaM JopusMIBA Bunual|os|
J9))9ddop yw usbunyid] yalgalyossne usunp s3
jusplam 1BajJoA UsyoNeYOS usjuULI}e6

ul usssnw usBunyivlienNalg pun usbunye AOEZ

"uspJem Lynyeb sesneysbsgaLiuy sep
aJIauu| Sep Ul 8IS SSep ‘UspJom }BsjIsA 0S uassnw
ayone|yoszINyos 8l “puisisublesb yolelplg wibun
-pUBMIB A BIP N} BYD[eM ‘USBIoMS UBLoNE|YoSZINYoS
ul ssnw uaBunyie usyosuyele Jep Bunbalep 8iq

Bunbajieasbunyia inz sjoMUIH

UX 11Nd gauueI0}agalydS

W 6/°0xg

AW GOXY “
AW 67°0XZ f4
(cww g'yxe )

W G/°0XZ

[aqesjjeixeoy

Joserddois L1
asopwwaly 01
(Bunysjuy epusyoaidsius ayais (100ZX1 "9'2)

swasAssBuniyninzwolyg ualapue sauld Bunpuamiap 19q vzl Buniayols 9

00L XL walsAssbuniyninzwons 6 alyong|eubis ¢

sisig|pejuosyayIsydls 8 Jejeyosiessniyos ¥

"UBYaSNZIOA WWE "Ull UOA puelsgesbunuyopeiuoy] Jabuejdwayung uapsubaul inj suuauy €

wauig Jw Jayeyosidney Japuauuad) Bijod|je uie isI s3 :Slemuly 9)UBIYDSIYDIT BJBUUI - ¢ / 9)UBIYDSIYDI] aJegne -e g
V 9l Jejeyosidney 2 dX T1Nd ¥ISNOL gemuy |

uejdjagey

29001402_PULL-XR / 30. 11.2010



MaRskizze Schiebetorantrieb PULL XR, X/o, XD/o

+ MafRe in mm
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Mafe und technische Anderungen vorbehalten !

29001402 PULL XR Diese Anleitung ist unser Eigentum und darf an Firmen des Mitbewerbes nicht ausgehandigt werden.
— Jeglicher Nachdruck, auch auszugsweise, ist ohne unsere Zustimmung nicht gestattet. Fiir eventuell entstandene Druckfehler oder
30.11. 2010 Irrtlimer ist jede Haftung ausgeschlossen. Mit Erscheinen dieser Ausgabe verlieren alle vorangegangenen Versionen ihre Giiltigkeit.



